Vysoké uceni technické v Brnée chanika
atronika

Fakulta strojniho inzenyrstvi bi anika

Software for strain calculation - Tibixus
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Apollo ID: 22533

Datum: 22.4.2010

Typ produktu: R - software

Autori: Doc. Ing. Jifi BurSa, PhD., Ing. Pavel Skacel, PhD.

Popis a technické parametry

Software Tibixus je urCen pro vypocCet pretvofeni ze zaznamu obrazu. Primarné je urCen pro
vyhodnocovani deformace u dvouosych zkouSek meékkych tkani a elastomeri. Software urcuje
slozky tenzoru gradientu deformace z porovnani snimkl polohy nékolika bod(l v nedeformované a
deformované konfiguraci. Soucasné pocita skutecna (Cauchyho) napéti ze zaznamenané sily.

Vazba na projekt
Klinické biomechanické problémy velkych kloubt ¢lovéka, GA101/05/0136

Licencni podminky
Software podléha licenci.

Kontaktni osoba



Doc. Ing. Jifi BurSa, PhD., 541142868, bursa@fme.vutbr.cz

Dokumentace grafického uzivatelského rozhrani
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