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51 - servofluidni lozisko p = 0 wstup v

52 - Servofluidni Jozisko ¢ = v wstup v

61 - servofluidni lozisko p = 0 wstup p

62 - servofluidni lozisko € = v wstup p

72 - C=v

73 - to same co 72, ale jenom polovina loziska dc/dx3=0 + 1 tlak

74 = to same co 72, ale jenom polovina loziska dc/dx3=0 = bez tlaku
82 - c=v ruzne otacky

92 - ¢=v + 2 tlaky na_ckrajich

93 - c=v 4+ 1 nebo 2 tlaky uprostred

110 - SPARA +-P

111 - SPARA +-P-linearni prubeh po delce
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Popis a technické parametry

S vyuzitim tohoto programu je mozné stanovit matice pridavnych G¢inkl kluznych lozisek. Je mozné
uvazovat kratka i dlouha, kavitujici i nekavitujici loZiska. Vystupem jsou matice hmotnosti, tlumeni a
tuhosti fadu 2x2. Tyto jsou stanoveny pro danou dynamickou polohu stfedu hfidele. Uloha je tak
parametrizovana. Timto parametrem je zminéna poloha stfedu hfidele. Pfidavné ucinky je mozné
dale vyuzit at uz v ANSYSu, nebo ve vlastnim prostfedi pro analyzy dynamickych vlastnosti
rotorovych soustav. DalSimi vstupnimi parametry je hustota loZiska, dynamicka a objemova
viskozita. Dale rozméry loZiska, priméry a délka. Program je vytvoren v jazyce MATLAB. Program
ma vlastni vstupni a vystupni soubor. Kromé grafické prezentace vysledk( je hlavni vystup v podobé
souboru s maticemi pridavnych G¢&inkd.
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