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Popis a technické parametry

Byl vytvofen vlastni velmi ropzsahly programovy systém na analyzu dynamickych vlastnosti
linearnich i nelinearnich rotorovych soustav. Zakladem je prutovy prvek. Program umoZziuje
zahrnout fadu linearnich i nelenarnich vazebnych elementll. Zakladem je modalni analyza, dale
odezva pfi vynuceném ustaleném i pfechodovém kmitani. Program nema vlastni uZivatelské
prostfedi. Vstupni data se zadavaji prostfednictvim nékolika vstupnich soubor(l. Program je vytvoren
na zakladé MKP. Vystupem jsou pak pfislusné soubory at s uz v tisténé podobé, nebo grafickém
zobrazeni.
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