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Popis a technické parametry

Experimentalni kra?ejici robot je vybaven 12-ti servopohony ?izenymi PWM. Konstrukce je vyrobena
z odleh?enych duralovych profil?. ?izeni jednotlivych pohon? je realizovdno mikroprocesorem Atmel
AVR. Robot Ize ?idit dalkov? z nad?azeného po?ita?e PC, komunikace probiha p?es Bluetooth
rozhrani. Autonomni ch?ze robotu po rovinném terénu je ?izena um?lou neuronovou siti
implementovanou v mikroprocesorové ?idici jednotce. Funk?ni vzorek slouzi pro ov??ovani
kinematickych, dynamickych a komplexnich simula?nich a ?idicich model?.
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