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Popis a technické parametry

"Nekyvajici" je?ab je jednou z typickych aplikaci mechatronického p?istupu. Sensorické ?izeni je
nahrazeno ?izenim v otev?ené smy?ce na zaklad? znalosti dynamického modelu systému (input
shaping control). V naSem p?ipad? jsme oproti klasickému p?istupu, kdy je ?izen pouze posuv
voziku, ?idili i navijeni lana. Po optimalizaci parametr? ?idicich funkci je jejich volba provedena
vypo?tem um?lé neuronové sit? (implementovano na PC). Pojezd voziku i navijeni lana je
realizovano pomoci krokovych motor?. ?izeni vykonové elektroniky p?es me?ici kartu z PC z
prost?edi Matlab.
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