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Popis a technické parametry

Zarizeni urcene pro satelitni navigaci robotu vyvijenych v ramci UMTMB. Zarizeni je kompatibilní se
stávajími systémy rízení robotu, které by se daly popsat jako strukturované systémy rízení s
master/slave architekturou. Úlohou zarízení (navigacního modulu) je poskytovat navigacní data
nadrazenému pocítaci - master jednotce, která je již nezávisle zpracuje. Je zaru?eno ov??ení validity
dat a úsporný provoz, vzhledem k omezeným energetickým zdrojum mobilních robotu.
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