Vysoké uceni technické v Brnée r chanika
., e ; atronika
Fakulta strojniho inzenyrstvi bi wamka

Sensoricky modul GPS pro mobilni robot
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Popis a technické parametry

Zarizeni urcene pro satelitni navigaci robotu vyvijenych v ramci UMTMB. Zarizeni je kompatibilni se
stavajimi systémy rizeni robotu, které by se daly popsat jako strukturované systémy rizeni s
master/slave architekturou. Ulohou zarizeni (navigacniho modulu) je poskytovat navigacni data
nadrazenému pocitaci - master jednotce, ktera je jiz nezavisle zpracuje. Je zaru?eno ov??eni validity
dat a usporny provoz, vzhledem k omezenym energetickym zdrojum mobilnich robotu.

Vazba na projekt

MSM0021630518 Simulacni modelovani mechatronickych soustav

Umisténi

UMTMB, FSI, A2/619
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