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Popis a technické parametry

Sensoricka ?ast jednotky se sklada z obvod? pro vyhodnoceni m??eni na tenzometrech, sensor?
proudu, inkrementalnich enkodér? a tepelnych ?idel. ?idici ?4ast vyvinuté jednotky se sklada z 6-ti
mikrokontroler? NXP LPC 2366 s jadrem ARM?7. Jednotlivé procesory maji implementovany
algoritmy pro zpracovani sensorickych dat, vypo?ty regula?nich zasah? a vzajemn? komunikuji po
sh?rnici CAN. Jednotlivé komponenty jsou navrzeny optimaln? pro zastavbu do vyvijeného robotu.

Vazba na projekt
GP101/06/P108 Vyzkum simulacniho a experimentalniho modelovani dynamiky mobilnich
kracejicich robot(l



Umisténi
UMTMB, FSI, VUT, A2/619
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