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Popis a technické parametry

Experimentalni konstrukce mobilniho robotu, ktery je vybaven pohan?nymi koly, které Ize
individualn? polohovat. V rovinném terénu se m?ze pohybovat pojezdem, v neregularnim pak ch?zi.
Robot tak vyuziva klasické vyhody kolovych i krd?ejicich podvozk?.

Vazba na projekt

GP101/06/P108 Vyzkum simulacniho a experimentalnino modelovani dynamiky mobilnich
kracejicich robotl

Umisténi

Ustav mechaniky t?les, mechatroniky a biomechaniky, VUT Brno, Fakulta strojniho inZzenyrstvi,
Technicka 2896/2, 61669 Brno, A2/619.
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