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Popis a technické parametry

Soustava umožňuje simulovat problémy spojené s provozem dvou spřažených pohonů. Skládá se ze
dvou DC motorů. Jeden z motorů obsahuje enkoder pro určení polohy, druhý motor obsahuje
elektromagnetickou brzdu. Přes ozubený pastorek je soustava pohonů spojena se setrvačníkem,
umožňující simulovat např.  nevývahy.  
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