5.3.3. Véty o deformacni praci silovych soustav

a) Véta o deformacni praci soustavy osamélych sil
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b) Deformacéni prace pfi pusobeni silové dvojice
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Pusobi-li na linearné pruzné téleso (soustavu) silova soustava, pak posuv u; ptsobisté
sily F; po jeji nositelce je dan parcidlni derivaci celkové energie napjatosti télesa (sou-
sta odle této sil )iy

/ vy) P ily vy = g, )

Uhel natoceni ¢; primky spojené s pisobistém silové dvojice M ; v roviné jejiho pi-
sobeni je dan parcialni derivaci celkové energie napjatosti télesa (soustavy) podle této

dvojice p; = 8%%
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Nahradime-li v urcité oblasti télesa jednu silovou soustavu jinou, staticky ekvivalentni
soustavou, pak napjatost télesa je pro obé zatizeni prakticky stejna s vyjimkou blizkého
okoli oblasti ndhrady, jehoz rozméry ¢ jsou srovnatelné s rozméry této oblasti.
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provozni schopnost télesa urcena meznimi stavy
v Q= €y nesmi neobsahovat zadny bod Qg
(oblast ovlivnéna nahradou silového ptisobeni na 4@53[,

plose I'y)




